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Biezgce utrzymanie drég o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanowka
Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIOR
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWiIOR) sa wymagania
ogoblne dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych w zakresie profilowania i konserwacji

rowow w ramach zadania pn. ,,Biezqce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta
Milanowka™.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
oczyszczaniem, poglebianiem, wycinka roslinnosci oraz profilowaniem dna 1 skarp rowow.
W sktad prac wchodzi:

- reczne wykoszenie i wygrabienie porostow ze skarp,

- reczne wykoszenie 1 wygrabienie porostow z dna,

- usuniecie krzakow,

- reczne 1 mechaniczne odmulenie i koszenie porostow z dna ciekow,

- hakowanie dna,

- likwidacja przetamowan w dnie z wydobyciem wiatrotomow 1 gatezi

- oczyszczenie koryta z odpadéw komunalnych, porostow, roslin, gatezi i krzakdw,

- profilowaniu dna i skarp rowu w celu uzyskania nachylenia zgodnego z kierunkiem sptywu,
- zebranie 1 wywoz nieczystosci po konserwacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiOR sa zgodne z Polskimi Normami, Warunkami technicznymi
projektowania, wykonania i odbioru robot w zakresie wykonywania konserwacji rowow (w budownictwie
wodno-melioracyjnym).

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za nalezytg jakos¢ wykonanych robot.

1.6. Zabezpieczenie terenu robot
Zabezpieczenie terenu robot w robotach konserwacyjnych i naprawczych ("pod ruchem™).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji umowy, az do zakonczenia 1 odbioru koncowego.

Wykonawca zabezpieczy skladowane tymczasowo na placu robot zorganizowanym we wilasnym
zakresie, materiaty i urzadzenia - do czasu ich wbudowania - przed zniszczeniem, uszkodzeniem
albo utrata, jakosci, wtasciwos$ci lub parametrow, oraz udostepni do kontroli Zamawiajagcemu. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
ceng umowna.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.
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1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot, za materiaty i urzgdzenia uzywane od daty

rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny byc¢
prowadzone w taki sposob, aby rowy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzytkowania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
SIWZ, przedmiarach rob6t i STWiOR. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w przedmiarach, STWiOR 1 wskazaniach
przedstawiciela Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy oraz spetnia¢ normy ochrony $rodowiska, takze wiasciwych przepisow prawnych dotyczace
eksploatacji.

Wykonawca dostarczy przedstawicielowi Zamawiajacego kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przedmiary lub
ST Przewiduja mozliwos¢ wariantowanego uzycia sprze¢tu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu
drogowego. Szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osi i innych parametréw
technicznych. Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie
uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach.

W miejscach trudnodostepnych roboty nalezy wykonywac r¢cznie przy pomocy prostych narzedzi
(kosa, topata, szpadel, siekiera).

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materiatdéw. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami STWIiOR.
Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym
(okreslonym w umowie), po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.2. Informacja o terenie budowy

Roboty konserwacyjne urzadzen melioracji podstawowych (cieki oraz waty) sa robotami liniowymi.
Wykonawca przemieszcza si¢ wzdluz konserwowanego obiektu bez potrzeby posiadania zaplecza
budowy, wygrodzenia obiektu, posiadania projektu organizacji ruchu. Sg to roboty w terenie o
utrudnionym dostepie do obiektu, bez statej mozliwosci poruszania si¢ wzdhuz obiektu $rodkami
transportowymi.

Organizujac roboty konserwacyjne na ciekach, nalezy je rozpocza¢ od ujécia umozliwiajac swobodny
odptyw wody. W czasie trwania robot nalezy na biezgco usuwaé zbierajgce si¢ na kratach porosty
trawy i inne zanieczyszczenia.

5.3. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy i1 krzakow w
obrgbie rowu.

Koszenie porostu traw rgczne nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu tradycyjnego -
konwencjonalnej kosy recznej lub kosy spalinowej. W trakcie uzytkowania wymienionego sprzetu
musza by¢ zachowane wszelkie wymogi bezpieczenstwa, a operatorzy musza by¢ przeszkoleni w tym
zakresie.

Koszenie porostu traw ze skarp cieku nalezy przeprowadzi¢ do wysoko$ci 4cm od poziomu gruntu w
zaleznosci od sytuacji terenowej. Eksploatacyjny pas wykosi¢ 0 szeroko$ci min. Im od gornej
krawedzi skarpy.

Wygrabienie porostow nalezy wykona¢ niezwtocznie po wykonaniu koszenia. Wygrabione porosty
nalezy zlozy¢ w watek na granicy wykoszonych porostow lub, w przypadku gdy pozwala na to
sytuacja terenowa, ztozy¢ w kopki, a nastgpnie wywiez¢.

Usuwanie kozucha roslin ptywajacych prowadzi¢ systematycznie z prowadzeniem pozostatych prac.
Zebrane rosliny nalezy usuna¢ poza goérna krawedz cieku i ztozy¢é na wykoszonych porostach.
Wydobyte z cieku porosty roslin korzenigcych si¢ w dnie (hakowanie) i darn korzeniowg oraz rosliny
ptywajace z pozostalej powierzchni lustra wody wyrzuci¢ poza krawedz skarpy cieku na odlegtos¢
min. 1m, ztozy¢ w kopki, a nastepnie wywiez¢.

Usuwanie krzewow i1 wigkszych roslin nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu tradycyjnego —
siekier, pit rgcznych lub pit mechanicznych. W trakcie uzytkowania wymienionego sprzgtu musza byé
zachowane wszelkie wymogi bezpieczenstwa, a operatorzy musza by¢ przeszkoleni w tym zakresie.
Usuwanie krzewow i wigkszych roslin prowadzi¢ w przypadku stwierdzenia takiej konieczno$ci, W
sytuacji gdy porastajg dno rowu lub skarpy do wysokosci 2,5m od jego dna. Ponadto w rejonie wylotu
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nalezy usuna¢ wszystkie krzewy utrudniajace dostgp do obiektu na calej powierzchni skarpy i na
odcinku do 20m ponizej i powyzej wylotu. Zebrang roslinno$¢ nalezy usungé¢ poza krawedz skarpy
cieku na odlegtos¢ min. 1 m, ztozy¢ w kopki, a nastgpnie wywiez¢.

5.4. Reczne i mechaniczne odmulenie dna cieku

Reczne odmulenie dna cieku. Wydobyty namut z cieku wyrzuci¢ na pobocze cieku lub odtozy¢ w
miejscach uszkodzonych skarp. Rozplanowany namut ubi¢ i wyréwnaé na uszkodzonych skarpach.
Oczyscic¢ pas 0 szerokosci 0,5m wzdtuz krawedzi cieku.

Mechaniczne odmulenie dna cieku. W przypadku stwierdzenia technicznych mozliwos$ci
prowadzenia odmulania w sposob mechaniczny namuly z cieku wydobywaé koparko-odmularkami.
Ewentualne szkody spowodowane przez Wykonawce w korycie cieku badz istniejacych budowlach,
zostang usuni¢te na Jego koszt. Wydobyty namut z dna cieku umiejscowi¢ na wykoszonym
przybrzeznym pasie terenu.

5.5. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1],
Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 100m - 0,1%. Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie
powinien przekraczac:
- przy nieumocnionych skarpach i dnie

w gruntach piaszczystych - 1,5%,

w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,

w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

w gruntach skalistych - 10,0%;
- przy umocnionych skarpach i dnie

mata trawiasta - 2,0%,

darnina - 3,0%,

faszyna - 4,0%,

brukiem na sucho - 6,0%,

elementami betonowymi - 10,0%,

brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza obrgb
cieku i pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora.

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roglinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogole kontroli robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot.
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6.2. Zakres kontroli robot

Kontrola wykonania robdt konserwacyjnych polega¢ bedzie na sprawdzeniu gltebokosci odmulenia
oraz spadkéw dna, sprawdzeniu jakos$ci wykoszenia i zgrabiania porostow zgodnie z pkt. 5.

Kontrola prac konserwacyjnych polega na wizualnej ocenie kompletnosci, ilosci oraz jakosci
wykonanych prac. Dla sprawdzenia wykonanych spadkéw podluznych zastosowaé przyrzady
pomiarowe (Niwelator).

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z STWIOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogodlne odbioru robét

Odbidr polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czg¢sciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot dokonuje komisja
Zamawiajacego.

8.2. Dokumenty do odbioru

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokét odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana

przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynno$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w

STWIOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogélnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-68/B-06050. Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i odbioru
[2] PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne



