SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. Wstep

1.1 Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWiOR) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nakladki z masy mineralno-bitumicznej zwigzanej z realizacja zadania
pn.: Remont nawierzchni ulicy Dembowskiej w Milandéwku.

1.2 Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja Techniczna (STWiOR) jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1

1.3 Zakres robot objetych STWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem remontu nawierzchni z mas bitumicznych, obejmujacego:

1) prace rozbidérkowe,

2) wyréwnanie nawierzchni poprzez frezowanie oraz profilowanie istniejacej podbudowy
wraz z wykonaniem nowej podbudowy,

3) ustawienie kraweznika na dtugosci ok. 960 m,

4) utozenie siatki przeciwspekaniowe;,

5) oczyszczenie 1 skropienie podbudowy pod warstwe wyréwnawczg oraz warstw
konstrukecyjnych bitumicznych,

6) wykonanie warstwy wyréwnawcze] z betonu asfaltowego AC 16W oraz warstwy

Scieralnej z betonu asfaltowego AC 11S o grubos$ci po zageszczeniu 4 cm na ogdlne;j
powierzchni ok. 2.846,10 m2,

7 regulacji istniejacej infrastruktury podziemnej,

8) wykonaniu inwentaryzacji powykonawczej.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno — kontrolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong gtebokos¢.

1.4.2 Frezarka drogowa — maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3 Ubytek — wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gtebokos¢ nie wigksza niz
grubos$¢ warstwy $cieralne;.

1.4.4 Wybd] — wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na glebokos¢ wigksza niz
grubos$¢ warstwy $cieralne;.

1.4.5 Nakladka — mechanicznie ulozona nawierzchnia z masy asfaltowej z zageszczeniem
mechanicznym walcami drogowymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z STWiOR,
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
zgloszeniem prowadzenia robot budowlanych, dziennik budowy oraz STWiOR.



1.5.2 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia istniejacych obiektow w okresie realizacji
robdt, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca opracuje 1 zatwierdzi projekt organizacji ruchu na
czas trwania robot drogowych.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor, dla ktorych jest
to nieodzowny element ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy stanowi koszt wliczony w ceng zamdwienia.

1.5.3 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie realizacji robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W czasie realizacji robot Wykonawca bedzie podejmowal wszelkie uzasadnione kroki majace
na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i
wokot prowadzonych robot oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.5.4 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywal wymagany przepisami odrgbnymi sprawny sprzet
przeciwpozarowy na terenie budowy 1 w pojazdach.

Materiaty latwopalne sktadowane beda w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo personel Wykonawcy.

1.5.5 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wykonawca zobowigzany jest do
wykonania rob6t z materialdow dopuszczonych do stosowania w budownictwie.

1.5.6 Ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

Wykonawca bedzie prowadzit roboty w sposéb niezaktdcajacy spokoju okolicznych sasiadow
oraz zapewniajacy ochrone przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej i
prywatne;j.

W przypadku, gdy w wyniku niewlasciwego prowadzenia robot przez Wykonawce nastgpi
ww. uszkodzenie lub zniszczenie, Wykonawca na swodj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzong wtasnos¢.



1.5.7 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca zobowigzany jest do dostosowania si¢ do ograniczen obcigzen osi pojazdow
podczas transportu materialow 1 sprzgtu na drogach wewnetrznych 1 zewngtrznych.
Wykonawca bedzie odpowiadat za wlasciwe oznakowanie, prawidlowa eksploatacje drog
oraz uszkodzenia drég w czasie trwania budowy 1 zobowigzany bedzie do ich naprawienia
wlasnym staraniem i na wlasny koszt.

1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel byt przeszkolony, nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.5.9 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

2. Materialy

2.1 Rodzaje materialow

Do wykonania remontu nalezy stosowac:

- kruszywo - do wytworzenia mieszanki na warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,
nalezy stosowac kruszywa mineralne zgodne z wymaganiami PN-EN 13043

- warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W

- warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC 11S

- emulsja asfaltowa 65% szybkorozpadowa

2.2 Wariantowe stosowanie materialow

Przewiduje si¢ mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze co najmniej 7 dni przed
uzyciem materiatu. Taki material bedzie moégt by¢ zastosowany po uzyskaniu zgody
Zamawiajacego.

2.3 Dostawy Materialow

Za dostawy materiatow odpowiedzialny jest wykonawca. Do obowigzku Wykonawcy nalezy
takie zorganizowanie dostaw materiatow, aby zapewni¢ nieprzerwang prace sprzetu w trakcie
wykonywania dziennej dziatki robocze;.

3. Sprzet

3.1 Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta. Wytwornia lub wytwornie mieszanek
mineralno-asfaltowych powinny posiadan certyfikat zaktadowej kontroli produkcji wydany
przez jednostke certyfikujaca, by¢ w pelni zautomatyzowany z rejestrem komputerowym
dajacym mozliwos$¢ kontroli w kazdym etapie cyklu technologicznego, zapewniajace taczna



ciaggly produkcje 1 dostawe na budowe. Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny posiadac
aktualne $wiadectwo uwierzytelnienia.

Uktadarka mechaniczna o wydajnosci skorelowanej z wydajnoscia wytwoérni, z
automatycznym sterowaniem, pozwalajacym na utozenie warstwy z zalozong gruboscia oraz
szerokos$cig oraz podgrzewang ptyta wibracyjng do wstepnego zaggszcezenia.

Walce ogumione lub lekkie walce statyczne 10 t. Szczotki mechaniczne i r¢czne, samochody
samowytadowcze z przykryciem. Sprz¢t drobny pomocniczy.

Stosowany sprzgt na budowie powinien by¢ sprawny technicznie 1 wyposazony w
ostrzegawcze sygnaty swietlne widoczne z wszystkich stron.

4. Transport

4.1 Ogolne wymaganie dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczna $rodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

4.2 Srodki transportu

Uzywane $rodki transportowe musza byé sprawne technicznie. Srodki transportowe
poruszajace si¢ po koronie drogi powinny by¢ zaopatrzone w lampy ostrzegawcze.

Do transportu mieszanki przewiduje si¢ samochody samowyladowcze posiadajace pokrowce
brezentowe zapewniajace utrzymanie odpowiedniej temperatury transportowanej mieszanki.
Ladownos¢ 1 ilos¢ srodkow transportowych powinna by¢ tak dobrana aby zapewni¢ ciagla
prace uktadarki a jednoczes$nie nie dopusci¢ do zbyt dtugiego przestoju przed wyltadowaniem
1 wbudowaniem mieszanki asfaltowej. Transport powinien by¢ zorganizowany w taki sposob
aby nie dopusci¢ do spadkow temperatury przewozonej mieszanki z wytworni do miejsca
wbudowania ponizej 10 % temperatury wyjsciowej.

Powierzchnia wewngtrzna skrzyni samochodow przed zatadunkiem musi by¢ spryskana
srodkami zapobiegajacymi przyklejaniu mieszanki.

5. Wykonanie robét
Przed przystapieniem do robdt nalezy oznakowaé droge zgodnie z projektem organizacji
ruchu na czas prowadzenia robot, wykonanym przez Wykonawce.

5.1 Przygotowanie podloza
Nieréwnosci istniejacego podloza nalezy wyrdwnaé poprzez frezowanie oraz profilowanie
istniejacej podbudowy wraz z wykonaniem elementoéw nowej podbudowy.

5.2 Polaczenie miedzy warstwowe

Uzyskanie wymaganej trwato$ci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia potgczenia
migdzy warstwami i ich wspolpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem. Podtoze
powinno by¢ skropione lepiszczem i wzmocnione siatkg przeciwspekaniowa. Ma to na celu
zwigkszenie potaczenia miedzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed
wnikaniem 1 zaleganiem wody mi¢dzy warstwami.

Powierzchni¢ podioza nalezy oczysci¢ i usungé wszelkie luzne czesci. Tak podloze nalezy
skropi¢ emulsje asfaltowg szybkorozpadowa w ilosci od okoto 0,33 60%) do 0,28 kg/nrr



(emulsja 70%). Przy skropieniu lepiszczem asfaltowym na goragco — ilos¢ 0,2 kg/m?2.
W przypadku podlozy frezowanych skropienie powinno by¢ intensywniejsze o 0k.50%.
Nalezy przestrzega¢ ogoélnych zasad wykonania skropienia, obowigzujacych przy
wykonywaniu polaczenia miedzywarstwowego podanych w PN-S-96025:2000 pkt.3.2,
zwracajac szczegolng uwage na rownomiernos¢ pokrycia powierzchni.

Roboty wykonywaé przy bezdeszczowej pogodzie i temperaturze otoczenia nie nizszej niz
+5°C.

5.3 Ulozenie siatki do asfaltu

Siatke mozna rozktada¢ zar6wno recznie jak 1 maszynowo. Warstwe siatki nalezy uktada¢ na
szerokos$ci zgodnej z dokumentacjg projektowa. Roztozenie siatki moze nastgpi¢ dopiero po
przeschnigciu warstwy skropienia, do takiego stopnia, aby byta lekko klejaca sig, ale nie
przywierata. W przypadku aplikacji recznej warstwe folii nalezy stopi¢ gazowym palnikiem
recznym; w przypadku rozkladania maszynowego warstwa ta jest topiona przez palniki
zabudowane w urzadzeniu rozktadajacym. W przypadku rozkladania r¢cznego nalezy
docisng¢ warstwe siatki poprzez przejazd walca ogumionego. W przypadku rozktadania
maszynowego nie jest to wymagane. Nie jest wymagane dodatkowe kotwienie siatki
zbrojeniowej do podtoza. Siatke nalezy uktada¢ ,,na zaklad”. Dotyczy to zaréwno potaczen
podtuznych jak 1 poprzecznych. Szerokos¢ zaktadu ok. 10 cm. Docinanie siatki na zadany
wymiar zarowno w kierunku podluznym jak i poprzecznym moze si¢ odbywaé przy
wykorzystaniu zaréwno przyrzadow recznych (néz, nozyczki itp.) jak z wykorzystaniem
mechanicznych urzadzen tnacych (szlifierki katowe itp.). Po rozlozonej warstwie siatki
przygotowanej do przykrycia warstwa bitumiczng nawierzchni moze odbywaé sie ruch
pojazdow uzywanych do ukladania tej warstwy.

5.4 Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank¢ mineralno-asfaltowg nalezy wbudowa¢ w  sprzyjajacych  warunkach
atmosferycznych.

Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej w
tablicy 1.

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [° C]
przed W czasie robot
przystapieniem do
robot

Warstwa §cieralna o grubosci > 3 cm 0 +5

Warstwa $cieralna o grubosci < 3 cm +5 +10

Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podtoza
obramowania (np. promienniki podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe). Nie dopuszcza si¢
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej podczas silnego wiatru.

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajagcym
temperatur¢ mieszania 1 wbudowania nalezy indywidualnie okresli¢ wymagane warunki
otoczenia.

Warunki atmosferyczne powinny zapewni¢ zakonczenie zageszczania mieszanki MA zanim
jej temperatura opadnie ponizej minimalnej temperatury w czasie zaggszczania wymaganej
dla mieszanek opisanych w niniejszej Specyfikacji.



6. Kontrola jakosci robot

Do oceny réwnosci podtuznej warstwy S$cieralnej nawierzchni drog klasy Z, L i D oraz
placow 1 parkingdéw nalezy stosowa¢ metod¢ z wykorzystaniem taty 4 metrowej 1 klina lub
metody réwnowaznej, mierzac wysoko$¢ przeswitu w polowie dlugosci taty. Pomiar
wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana rownos$¢ podtuzna jest okre§lona przez
warto$¢ odchylenia réwnosci (przeswitu), ktore nie mogg przekroczy¢ 6 mm. Przez
odchylenie réwnosci rozumie si¢ najwigksza odleglo$¢ miedzy tatg a mierzong powierzchnig.
Do oceny réwnos$ci podiuznej warstwy wigzacej 1 podbudowy nawierzchni drég wszystkich
klas technicznych nalezy stosowa¢ metode z wykorzystaniem tat 4- metrowej i klina lub
metody réwnowaznej, mierzac wysoko$¢ przeswitu w polowie dlugosci taty. Pomiar
wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana réwnos$¢ podtuzna jest okreslona w
rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakimi powinny odpowiadaé drogi
publiczne.

7. Obmiar robot

7.1 Jednostka obmiarowa

Obmiaru robdt warstw bitumicznych dokonuje si¢ na budowie. Jednostkg obmiaru jest dla
wykonania warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego 1 metr kwadratowy

Dhugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

8. Odbior robot

8.1 Odbior i reklamacja robot

Odbiory robot inwestycyjnych, przebudow i remontéw dzielg si¢ w zaleznosci od charakteru
robot na:

- odbiory robot ulegajacych zakryciu, polegajace na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych robo6t, ktore w dalszym procesie realizacji obiektu ulegajg zakryciu;

- odbiory koncowe, polegajace na ostatecznej ocenie ilosci, jakos$ci i wartosci pieni¢znej
wykonanych robdt. Przedmiotem odbioru koncowego moze by¢ tylko catkowicie
zrealizowana droga- ulica.

Ocena cze$ci wykonanych prac, pozwalajaca na podjecie decyzji o kontynuowaniu robo6t, nie
jest uwazana za odbior.

8.1.1 W przypadku odbioréw zanikowych:
1) Kierownik Budowy zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do dziennika budowy,
jednoczesnie informujac o tym Zamawiajacego,
2) wiasciwi Inspektorzy Nadzoru Zamawiajacego dokonujg odbioru nie pozniej niz w
ciggu 3 dni roboczych od daty ww. zgloszenia przez kierownika budowy.

W przypadku, gdy roboty znikajace nie zostang zgloszone do odbioru przez Kierownika
Budowy 1 nie zostang odebrane przez Inspektorow Nadzoru Zamawiajacego, Wykonawca
zobowigzany jest do umozliwienia Inspektorom Nadzoru sprawdzenia wykonania ww. robot
poprzez np. ich odkrycie lub wykonanie otworo6w umozliwiajacych to sprawdzenie. Jesli
Inspektorzy Nadzoru Zamawiajacego potwierdza, iz roboty zostaly wykonane w sposob
prawidtowy, Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia robot do stanu przed ich
odkryciem. Je$li Inspektorzy Nadzoru Zamawiajacego stwierdza, ze ww. roboty zostaty
wykonane w sposob nieprawidlowy, Wykonawca zobowigzany jest do usunigcia
nieprawidlowo wykonanych robo6t oraz do ponownego ich wykonania w nalezyty sposob.
Odkrycie, zakrycie, rozebranie i ponowne wykonanie robot, o ktorych mowa powyze;j,
Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ w ramach wynagrodzenia za wykonanie robot.



8.1.2 W przypadku odbioru koncowego, Wykonawca:

1)  przeprowadzi przed czynno$ciami odbioru wymagane proby i sprawdzenia (w
razie koniecznos$ci). O terminie ich przeprowadzenia Wykonawca zawiadomi
Zamawiajacego wpisem do dziennika budowy, nie pozniej niz na 3 dni robocze
przed terminem wyznaczonym do dokonania prob i sprawdzen,

2) zakonczy wszystkie roboty oraz przeprowadzi z wynikiem pozytywnym
wymagane proby i sprawdzenia w trybie ustalonym w pkt. 1 oraz stwierdzi to
wpisem do dziennika budowy. Potwierdzenie gotowosci do odbioru przez
Inspektora Nadzoru lub brak ustosunkowania si¢ do wpisu w ciggu 3 dni
roboczych, bedzie oznaczato osiggniecie gotowosci do odbioru z dniem wpisu do
dziennika budowy.

8.2 Dokumenty do odbioru robot

Do odbioru koncowego inwestycji Wykonawca zobowigzany bedzie dostarczy¢ protokoty
przegladu urzadzen infrastruktury potwierdzone przez ich zarzadcow. Nalezy wskazaé, ze
wszelkie koszty zwigzane z prowadzeniem prac pod nadzorem wiascicieli poszczegdlnych
sieci pokryje Wykonawca.

Do odbioru koncowego robdt nalezy przedtozy¢ odbierajacemu dokumentacj¢ powykonawcza
zawierajacg m.in. nastepujace dokumenty:

- dziennik budowy,

- atesty, recepty, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

- inwentaryzacj¢ powykonawcza.

Dokonujacy odbioru robdt ocenia ich jakos¢ 1 1lo$¢ na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw oraz po wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robot.

Jezeli wedlug oceny odbierajagcego, wykonane roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego lub zakresu robdt nie sg gotowe do odbioru, odbierajacy w porozumieniu z
wykonawcg wyznacza ponowny termin odbioru. Podstawowym dokumentem dokonania
odbioru jest protokdét. Wszystkie uzgodnione roboty poprawkowe i uzupelniajace powinny
zostac spisane i potwierdzone przez obie strony. Wszystkie roboty dotyczace rodzaju, ilosci i
technologii moga zosta¢ uznane tylko po uprzedniej pisemnej zgodzie odbierajacego.

9. Podstawa platnosci

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatno$ci jest cena skalkulowana przez Wykonawce za calo$¢ kosztow robot oraz
wszystkich innych wydatkow niezb¢dnych do zrealizowania Przedmiotu Umowy na
warunkach okre§lonych umowa.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu ofertowego.



